
  

 استفاده از نرم افزاربا تحلیل خرپا 

 ABAQUS 

 

 

 

 

 

 

 

 

 محمدرضا راسخ نژاد –محمد رحمتی  -مقداد فلاح  

 

 

 

 

 96-تابستان



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 ABAQUSمراحل انجام تحلیل خرپا با استفاده از نرم افزار 

 

 

 

  

  

 

 

 

 

 



 مرحله اول ) مدل کردن (

 اجرا گردید.  ABAQUSبرنامه -1

 تغییر نام یافت .  Truss Structureبه   model -1در منوی درختی گزینه -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 انتخاب و مطابق تصویر ذیل تکمیل گردید.  Creat partگزینه    partاز ماژول -3

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 ، ترسیم خرپا بر اساس صورت مسئله ارائه شده ، انجام پذیرفت. Grid Lineپس از نمایش -4

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 طول اضلاع خرپا کنترل گردید. Auto – Dimensionبرای اطمینان از صحت ترسیم ، با استفاده از ابزار -6

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مرحله دوم ) مشخص کردن مواد (

مشخصات فولاد برای نرم افزار تعریف   Create materialو با انتخاب گزینه   Propertyبا استفاده از ماژول -1

 د.یگرد

V=0.3 

E=200e9 

W=7850 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 



مشخصات مقطع خرپا تعریف میگردد.برای این خرپا مقطع لوله ای شکل به   Create Sectionبا استفاده از گزینه -2

 در نظر گرفته شده است (  Truss sectionسانتی متر در نظر گرفته شده است .) نام مقطع  6قطر 

A=3.14 * 0.03 *0.03 =2.827e-3 

 

 

 

 .شدماده تعریف شده به خرپا اختصاص داده    Propertyدر ماژول   Section Assignmentبا استفاده از گزینه  -3

 ) اسمبلی کردن (مرحله سوم 

، مرحله اسمبل کردن را  مطابق با شکل ذیل در   Assemblyاز داخل ماژول   Create Instanceبا انتخاب گزینه -1

 . پذیرفتپروژه انجام 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 (  Step –مرحله چهارم ) طراحی مراحل حل 

 اطلاعات مربوط به این مرحله وارد گردید. stepدر ماژول    create stepبا استفاده از گزینه -1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  مرحله پنجم ) مرحله بارگذاری (

 بارگذاری  و شرایط تکیه گاهی  برای خرپای ارائه شده تعریف میگردد.  Loadدر ماژول -1

وارد  Fy2=-1500و  Fy1=-500و  Fx=2000بارهای وارد بر خرپا بترتیب برابر   Create Loadبا انتخاب گزینه -2

 میگردد.

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

  

 

شماره یک ) گیردار(   Create Bondry Conditionبا انتخاب گزینه  -3 شرایط تکیه گاهی تعریف میگردد.تکیه گاه 

شد )  صفر میبا سه درجه آزاد  ستای  U1 , U2 , UR3 = 0دارای  صلی ( در دو را شماره دو ) مف  Yو   X( و تکیه گاه 

 ( U1,U2 =0بدون انتقال میباشد ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 مش بندی (مرحله ششم ) 

انتخاب گردید و تنظیمات به شکل    Element Typeگزینه    Meshابتدا از منوی این قسمت  برای تنظیمات در-1

 .ذیل صورت پذیرفت

   

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 انتخاب گردید و تنظیمات به شکل ذیل انجام پذیرفت. … Edgeگزینه   Seedاز منوی  -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 کلیک گردید تا مش بندی برای خرپا انجام گیرد.  yesانتخاب و گزینه   Mesh Partگزینه   Meshاز ماژول  -3



 مرحله هفتم ) حل (

 را انتخاب و اطلاعات به صورت ذیل تکمیل گردید.  Job   ،Create Jobاز داخل ماژول  -1

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 تکمیل گردید.  Edit Job، جعبه محاوره ای  …Continueپس از کلیک بر روی  -2

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 کلیک زده شد.   Submitرا انتخاب و سپس گزینه   Job   ،Job Managerاز داخل ماژول -3

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

تمامی مراحل تحلیل مشاهده شد و مورد بررسی قرار گرفت  و  … Monitorدر حین آنالیز ، با استفاده از گزینه  -4

 نتایج مورد بررسی قرار گرفت.  Resultsپس از پایان آن نیز با استفاده از گزینه 

ا پداده شده بدلیل تکیه گاه گیردار در خر  warningان رسید ) یبه پا  warningو فقط با یک   Errorتحلیل بدون 

 میباشد ( 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نتایج به شکل خروجی مورد بررسی قرار گرفت.  Resultsدر پایان نیز با استفاده از گزینه  -5

 

 



 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ر مکانهای گره اییتغی

( U1,U2 ) 

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 



 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 عکس العمل های تکیه گاهی

( RF1,RF2 ) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ) المانها (  تنش در اعضای خرپا

( S ) 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  


